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Insdttning av @, och ¢, ger slutligen
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el 1) Formulera kraft- och momentekvationerna for balken
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2) Kinematiken ger
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3) Inséttning av (5) 1 (1) och (2) ger: N, = gmla—P och N, = mg+imla vilket insatt i (4) resul-

terar i mla =3 x/gP—mg—lmla—émla+\/§P = a:@—ig
4 4 2ml 41
3) 1) Betrakta forsta fallet. Skivan &r fri att rotera kring

G, dvs kraftmomentet frdn stdngen pé skivanM, =0.
Momentekvationen for skivan ger H,'=konst eller
dess vinkelhastighet dr konstant. Eftersom skivans
vinkelhastighet &r noll frdn borjan kommer den att
forbli noll under rorelsen. Skivan roterar inte utan har
en translatorisk rorelse. Anviand energiekvationen for
skivan T+V =E=konst = T,+V,=T +V,
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Vihar T7,=0,V,=0, T,=—mv,, +T, =—mv,,
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eftersom skivan inte roterar, V, = -2mgR . Vilket ger v, =2./gR
2) Betrakta nu det andra fallet da skivan &r last till stingen. Hela systemet roterar da som en stel
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kropp kring O. Vi kan igen anvédnda energiekvationen, 7, +V, =T, +V, dir T, :Elowzz och

V,=-2mgR. 1, ir skivans troghetsmoment kring O, I, =1, +4mR’ :%mR2 +4mR’ =%mR2.

Detta ger: %mszj =2mgR = o, = /g% = v, =2Rw, :§\/2gR <vg,

1) Anvénd € som generaliserad koordinat och bestdim v,
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3) Lagranges ekvation:
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Lineariserad ekvation for sma svingningar:
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